Emploi du temps S2 de Licence 2éme Année 2025/2026, Section A S4

08h00 Joshoo Jronoo 11h00 Ji2noo Jishoo 14h00 J1shoo J16hoo
12h30 14h00 15h30 17h00
TD Logique, S. 36 TD Asservissement, S. 36 G
TP Methodes Numériques//Labo TS// Mme Nait Abdeslam Syste A s Li Mme Harrouche Mme Adjmout
o TP Logique //Labo Micro-pro//M Kasri YSICIRCSIasSeVIS i TD Asservissement, S. 37 TD Logique, S. 37 G2
§' Mme Adjmout Mme Harrouche
)
?5' Techni d icati Anglais Mme Adjmout G3
L echniques de communication & TP Methodes Numériques//Labo TS// Mme Nait Abdeslam
M. GUERMAH Salle 26 Cours TP Logique //Labo Micro-pro//M Kasri o
Salle 26 M. Guermah Amphi F
- A A - TP Logique //Labo Micro-pro//M Kasri
Techniques de communication Anglais Gl
Systémes Asservis Lin.
M. GUERMAH salle 26 Y o
=y Salle 26 Mme BELACEL TP Methodes Numériques//Labo TS// Mme Nait Abdeslam
E: TP Logique //Labo Micro-pro//M Kasri Mme Adjmout D Logique, S. 36 TD Asservissement, S. 36 o
Mme Harrouche Mme Adjmout
Cours TD Asservissement, S. 37 o
TP Methodes Numériques//Labo TS// Mme Nait Abdeslam Amphi B Mme Adjmout
= G1
= G2
s G3
- G4
61
Architecture def systemes Méthodes Numériques
2 automatisés 62
o
a Mme B di
o Mme CHEBALLAH TD Meth Num.S. 36 o
Q.
= Mme Arkoub
Cours Cours TD Meth Num.S. 37
Amphi B Amphi B Mme Arkoub
TD Meth Nui 36
61
. . . L, .. . Mme Arkoub
Logique combinatoire Sécurité Electrique
TD Meth Num.S. 37
I3 Mme Arkoub
g M. Yousfi
- G3
Mme Almansba
Cours D Logique, S. 38 @
Amphi F Amphi F Mme Harrouche
8h30 I 9h30 I 10h30 I 13h30 14h30 I 15h30 I 16h30 |
8h | 9h 10h | 13h 14h 15h 16h | 17h




Emploi du temps S2 de Licence 2éme Année 2025/2026, Section B S4

08h00 Ioshoo |1ohoo 11h00 |1zhoo I13h00 14h00 I15hoo I1shoo
09h30 11h00 14h00 15h30 17h00
s Gl
hi m 5 N
Architectureldessystemes Systémes Asservis Lin.
o automatisés ©
]
?5_ Mme CHEBALLAH Mme Louadj D Logique, S. 38 TD Asservissement, . 38 o
o Mme Almansha Mme Louadj
Cours Cours TD Asservissement, S. 39 TD Logique, S. 39 G
Amphi B Amphi B Mme Louadj Mme Almansba
TD Logique, S. 39 TD Asservissement, S. 39 G
. . 5 . o, . . L Mme Almansha Mme LOUADJ
Logique combinatoire Sécurité Electrique Systémes Asservis Lin. -
TD Asservissement, S. 38 TD Logique, S. 38 ©
£ Mme Louadj Mme Harrouche
5 M. Yousfi .
2 Mme Almansba Mme Louadj TD Meth Num.S. 40 o
M. MEHIRI
Cours Cours TD Meth Num.S.41 o
Amphi B Amphi B Amphi B M. MEHIRI
TD Meth Num.S. 39 61
TP Methodes Numériques//Labo TS// Mme NOUALI Mme Arkoub
TP Logique //Labo Micro-pro// Mme Harrouche TD Meth Num.S. 38 2
5 Mme Arkoub
]
o
= Anglais i icati G3
g TEChmques de communication TP Methodes Numériques//Labo TS// Mme NOUALI
Salle 26 M. GUERMAH TP Logique //Labo Mi 0// Mme SERSOUR o
M. Guermah Salle 26
2 G1
] G2
3 3
o
2 [
. . . . TP Logique //Labo M 0// Mme SERSOUR
Techniques de communication Anglais ) G1
Méthodes Numériques
M. GUERMAH Salle 26 Cours G2
E Salle 26 M. Guermah M. MEHIRI TP Methodes Numériques//Labo TS// Mme LARDJANI
o TP Logique //Labo Micro-pro// Mme SERSOUR o
Cours
Amphi C @
TP Methodes Numériques//Labo TS// Mme NOUALI
8h30 I 9h30 I 10h30 I 11h30 12h30 I 13h30 14h30 I 15h30 I 16h30 |
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Emploi du temps S2 de Licence 3éme Année 2025/2026, Section S6

08h00 Ioshoo |1ohoo

11h00

|1zhoo I13h00

14h00 I15hoo I1shoo

09h30 11h00

14h00

ayouewiq

TD Actionneurs, S. 36
M. Allad

Automates Programmables

Mme HAMRI

Amphi F

Cours

15h30 17h00

Maintenance et fiabilité

Gl
TD Actionneurs, S. 36 M.Benalia ©
M. Allad

Amphi F o

TD Syst asservis Ech, S. 37 o
M. KENAS

G1

G272

TP Actionneurs/ Labo E.P/ M. Lakhlef, Mme Cheballah

Automates Programmables

TP API/ Labo Automates/ Mme HOUACINE

Mme HAMRI
§ TP API/ Labo Automates/ Mme Boukendour TP Actionneurs/ Labo E.P/ M. Lakhlef, Mme Cheballah
s Capteurs et chaines de Mesures . TD Actionneurs, S. 36 TD API; S. 36
Amphi F G3
M. KENAS Mme HAMRI
Mme Alkama TD API; S. 37 TD Actionneurs, S. 37
Cours G4
Salle 07 Mme HAMRI M. KENAS
Capteurs et chaines de Mesures TD Syst asservis Ech, S. 38 TD API; S. 38
Systel A is Echantilloné: Gl
ystemes Asservis Echantillonés Mme Djeghali Mme HAMRI
Mme Alkama TD API; S. 39 TD Syst asservis Ech, S. 39
= Mme DJEGHALI G2
o Amphi C Mme HAMRI Mme Djeghali
a
g - Amphi B
TP API/ Labo Automates/ Mime Boukendour
G4
TP API/ Labo Automates/ Mme Boukendour Cours TP Actionneurs/ Labo E.P/ Mme Cheballah
Installations électriques Actionneurs G1
- en automatique M. Mellah G2
[}
c
3 . TD Syst asservis Ech, S. 41
M. LAKHLEF Amphi B . ) G3
Mme Djeghali
Cours Amphi B Cours G4
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8h 9h 10h 11h 12h 13h 14h 15h 16h | 17h




Emploi du Temps S2 Master 1 Auto Indust. 2025/2026

08h00 Ioshoo I10h00 11h00 I1zhoo |13h00 14h00 |15hno |16h00
09h30 11h00 12h30 14h00 15h30 17h00
=4 Circuits Numérique Avancés Commande des Machines WED Machmes TD Circuits N A, M. TRIKI, S.40 G1
g M. Salhi Salle 40
=] L o
o cours, M. Triki M. Salhi i
= ’ TD Circuits N A, M. TRIKI, S. 41 TD Cde Machines G2
Salle 07 Salle 07 M. Salhi, Salle 41

TP Rolfotique/ Labo Info 2/M. Alo-A-aAne Capteurs Informatique temps réel (Par SG) Gl
5 TP Cirts. Num. Av./Info 3./ M. Triki Labo API et réseaux//M. Hamoudi
] Informatique temps réel (Par SG) M. Hamoudi TP Robotique/ Labo Info 2/ M. Alouane &2

Labo API et réseaux//M. Hamoudi Salle 26 TP Cirts. Num. Av./Info 3./ M. Triki
2 =os
2 TD Robotique N A a
) Mme KHERRAZ, S.40 Informatique temps réel Robotique G1
P TD Robotique M. Hamoudi Mme Kherraz G2
= Mme KHERRAZ, S. 41 Salle 07 Salle 07
TP Capteurs/Labo Info 3/ M. HAMOUDI .
5 TP Cde Machine/ Labo EP/ M. Salhi gobotinte Gl
i TP Capteurs/Labo Info 3/ M. HAMOUDI Mme. Kherraz &2
TP Cde Machine/ Labo EP/ M. Salhi Salle 26
08h00 Ioshou Imhou 11h00 Iuhoo |13hoo 14h00 |15hno |1shno
09h30] 11h00 12h30] 14h00 15h3o] 17h00




Emploi du temps S2 Master 1 AS, All et CVPE 2025/2026
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API et Supervision

API et Supervision

M. Ardjal, S. 07

Mme KASSIM S. 36

TP Systémes N. Linéaires // Lab Info 3 // Mme Ait chekdhidh AS | G1
v " " M. Aberkane, S. 26 M. Aberkane, S. 26
TP prog avancée des API// M. Charif// lab Automates 61
] TP Conception orienté objet //Info 2/ Mme Nait Belaid TP Systémes N. Linéaires // Lab Identification // Mme Arar
na, TP prog avancée des API// M. Charif, Mme. Hamri // lab Automates anl &2
.?5_ TP Systémes N. Linéaires // Lab Identification // Mme Arar TP Conception orienté objet //Info 2/ Mme Nait Belaid
© TP prog avancée des API// M. Charif// lab Automates a3
TP Systémes N. Linéaires // Lab Identification // Mme Arar TP Conception orienté objet //Info 2/ Mme Nait Belaid
TP Machines électriques // Labo ETH machine & courant continu (rez de Fondements sys V.E, TD Fondements sys V.E, Cours cvpe| 61
chaussée) // M. CHAOUCHE M. AREZKI S. 07 M. MOHELLEBI, S. 07
AS | G1
TP API et Supervision // Lab Automates// (SG) M. Aberkane
Conception orientée objet Systemes Embarqués et Inf. Systemes Embarqués et Inf. 61
Mme Nait Belaid M. KHATI M. KHATI
£ Amphi C Cours/TD Cours/TD
5 P /T / an| a2
2 Amphi C Amphi C
G3
Conv. EP 2 Conv. EP 2 Cours Anglais TP: Conver d’EP2/ Lab EP/ Mme Kherraz cveel 61
Mme Kherraz, S. 39 Mme Kherraz, S. 39 S. 39, M. Guermah TP Mod.et sim. des véh. Ele.//M. Mellah//labo Identification
AS | G1
Systémes Non linéaires TD Systémes Non |
f G1
M OUBABAS Element d'lA M OUBABAS ,S. 40
2 A >
5 Mme Me;herbl TD Systémes Non | anl a2
o Amphi C M OUBABAS ,S. 41
Amphi C
2 63
Ma&'f'::;?:je;t;g:es Ma&'f'::;?é:t;q:es TP : Circuits en électrotechnique //Lab Info 2//M. Hamida CVPE| G1
TD Syste Non |
ystemes Non AS G1
M OUBABAS ,S.36
Systemes Non linéaires Program avancée API Program avancée API
5 p 5 a 1 G1
- M OUBABAS M. Charif M. Charif TP systémes embarqués / labo systémes embarqués / M. KHATI
[}
3 Al | G2
2
= Amphi C cours /TD, Salle 26 cours /TD, Salle 26 TD Systémes Non | 63
M OUBABAS ,S.40
TD Systémes Non | TP Element d'IA (par sous groupe)// labo Identification// cvee| 61
M OUBABAS,S. 36 M. Salmi
TP Element d'lA (par sous groupe)// labo Identification // as | a1
Mme KACIMI
TP Element d'IA (par sous groupeTP de 2h30)// labo projet //
X G1
Mme Megherbi
o N . N a TP Element d'IA (par sous groupe TP de 2h30)// labo Identification//
E_. TP systémes embarqués / labo systémes embarqués / M. KHATI Mme Megherbi All | G2
TP Element d'IA (par sous groupe TP de 2h30)// labo projet // N . N .
Mme Megherbi TP systémes embarqués / labo systémes embarqués / M. KHATI G3
Sources Energ stock.
g 2220 e S ity Interface pour syst emb // Labo API et Réseaux // Mme KASSIM CVPE| G1




3éme année ingénieur ; 6éme Semestre 2025/2026 -

08h00------- 9h30 09h30------- 11h00 11h00------- 12h30 12h30------- 14h00 14h00--------- 15h30 15h30--------- 17h00 Ing3
g Tech d'optimisation Stage en entreprise 1
3 salle 37 Amphi B G1
3 Cours, Mme Idiri
_ TP Tech d'optimisation // TP Régulation
§_ Labo projet // Labo automates Gl
B Mme. Sersour // M. Allad
z Microprocesseurs et Automates Prog Indust Microprocesseurs Entrepreneuriat et Management
£} Microcontroleurs, S 37 37 TD, Salle 37 d'ets Gl
B Cours, Mme. Halliche Cours, Mme. Houacine Mme. Halliche Salle 26, Mme Bouzid
% Asserv SL Discrets Asservissement et SL Discrets TP Micr'oproc // TP Asserv SLD
g TD, Salle 38 Labo Microproc // Labo Asserv Gl
= Mme. Amoura Cours, s 38, Mme. Amoura Mme. Halliche // Mme. Amoura
= Microprocesseurs et Automates Prog Indust Tech d'optimisation TP Lang prog 2 // TP API
'g’_ Microcontroleurs TD, Salle 38 TD, Salle 38 Labo Info 2// Labo API Gl
B Cours, S 38, Mme. Halliche Mme. Houacine Mme. Sersour M. Nehmar// Mme HOUACINE

4éme année ingénieur ; 8éme Semestre 2025/2026 -

08h00------- 9h30 09h30------- 11h00 11h00------- 12h30 12h30------- 14h00 14h00--------- 15h30 15h30--------- 17h00 Ing4
§ Modélisation des systemes robotisé (ETEEmES !n.dustrlels et Modélisation des systemes robotisé Systémes multivariables TD
] supervision Gl
= Salle 41, M. Mellah Salle 41, M. Aberkane Salle 41, M. Mellah Amphi C, M. Touat
— TP API et supervision // TP conception et réalisation des circuits integrés commande Systémes non commande Systémes non Linéaires
E} Labo API // Labo Projet Linéaires Gl
B M. Aberkane // M. Lakhlef 1D, Salle 07, M Djennoune TD, Salle 07, M Djennoune

TP systémes multivariable
Labo Identification G1
Mme. Amoura

% TEETENE de I idaligemes Systémes multivariables Systémes multivariables

g artificielle Gl

= Salle 39, Mme Alkama Salle 39, M. Touat Salle 39, M. Touat

= commande Systémes non Linéaires Respects des normes et régles Techniques d'optimisation

'g": d'éthique et d'intégrité avancés G1
Salle 39, M Djennoune Salle 39, M. Diche Mme Djeghali, Salle 39




